6.0.3 Hydraulik- Funktionsschaltplan- Arbeitshydraulik Variante Citycleaner (6150.10)
mit Anpressdruck- Verstellung Frontgeratetrager (1459)

6.0.4 Hydraulic- Funtional — Diagram- Work Hydraulic Variant Citycleaner (6150.10)
with pressure control front tool carrier (1459)

=

Umlauf; kein hydraulischer Verbraucher aktiv; Arbeitshydraulik aus
1. Circulation; no hydraulic consumer activ; work

. Schrubdeck und Saugmund senken; Blrstenantrieb ein
Lowering srubdeck and squeegee, brush drive on

N N

Schrubdeck und Saugful’ heben
Lifting srubdeck and squeegee

w w

4. Schrubdeck und Saugmund abgesenkt; Blrstenantrieb ein
4. Srubdeck and squeegee lowered, brush drive on

Saugful’ heben, Schrubdeck in Schwimmestellung, Blrstenantrieb ein
Lifting squege, srubdeck in floating position, brush drive on

o1 o

Schrubdeck und Saugmund abgesenkt, Blrstenantieb ein
Lowering srubdeck and squeegee, brush drive on

oo

Gewichtsentlastung (Druckentlastung) am Schrubdeck, Blrstenantrieb ein
Unweight srubdeck, brush drive on

~N XN

Gewichtsbelastung (Andruck) am Schrubdeck, Birstenantrieb ein
Weight ( pressure) srubdeck, brush drive on

co 0o



Hydraulik- Funktions- Schaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
1. Umlauf, kein hydraulischer Verbraucher aktiv - Circulation, no hydraulic consumer activ

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee Y2 Hydraulic valve front carrier down

@

; 1 5

1)
-
=
.
=

Y3 Magnetventill Geratetrager heben

. . ) dbar 3 Y3 Solonoid valve front carrier up
Hydraulik- Motoren Burstenantrieb / WE

Hydraulic motors brush drive

110 1 Y17 Y5 Prop.-Magnetventil Blrstendrehzahl (0-20 Ltr.)
Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
(4- 8V, 700 - 1250 mA)

m

Xy

41 Y18 Y4 Magnetventil Sauggblése ein- aus

Y4 Solonoid valve Suction fan on- off
] p Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
]BEYZZ @ ;l;ﬂ:é's Y6 Solonoid valve circulation on- off
B © : ]

g T P Y8 Magnetventil Saugfuss heben

3| % o %\ﬁ ] q o Y8 Solonoid valve raise squeegee
[

.—.—.D%.—n
<
8

3 |$| Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released

T Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
[1—-—”-. Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
il M i m il il (0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)

A1l B1 A3 B3 A4 B4 A5 B5 A6 B6

Steuerblock Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
Grundgerat Y12 Y17 Solonoid valve front carrier released
ﬁ:l m ﬂ@:ﬁ&l va XH_' ” “A7A'| Y18 Magnetventil Umschaltung
19s0ar @ E o> Y2 Y3 Y7 Y8 Y10 || Yo Druck- Entlastung Geréatetrager

Y18 Solonoid valve weight- unweight
front carrier

—1

ﬁ_’ . Y4 ’H 2 rA Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
- nicht geschaltet, aus; max. 6bar
geschaltet, ein max. 50bar

| i 3| "B
T r I:E < _NFT_ Y6 Y19 Pressure relief valve
M1 M2

not powered; off, max. 6 bar

P1 T P2 2 powered; on max. 50 bar
J
|_T| |_T, Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
@ZP 2, 36L/ Min; 16.8 cm3/ rom Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position
P Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
p2=6bar Y19 Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

e
[r———

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank

BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
—@ZP 1, 46L/ Min;19cm3/ rom Red; oil flow from hy.-pump




Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
2. Schrubdeck und Saugmund senken; Burstenantrieb ein; Y5, Y12, Y20; Y22 bestromt, ein.
2. Lowering srubdeck, brush drive on, Y5,12, Y20, Y22 powered, on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss

Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee
=) mMm (]
4bar 3 52 A
Hydraulik- Motoren Burstenantrieb B z
Hydraulic motors brush drive 1T z Y17
i ST . i
Y20
LR X d 17" v18
m
E} R 0...40bar
1y Y22 I TH
@ ein/ on | 1F Y16
4 y = . .
& T | W w
i 1 ]t
B @
LT
['L.J'L.
M m 'r._' m mMm m
A1 B1 A3 B3 A4 B4 A5 B5 A6 B6
s LI vi2 ot on
1 1 e, ﬂﬁ]ﬁ& SIXIHTE,
) o | Y2 Y3 Y7 Y8 | Y10 || VYo
aa) A\
s Y5, 0-20 L/Min
(H Y4 3 4-8V;
T 700- 1250 mA
LYS  zf|a ok 3]
ein-on Ké% _N];EXI
M1 P1 T1 M2 P2 T2
oJ
1] 7]
@ZP 2, 36L/ Min; 16.8 cm3/ rom

m

pi=s0bar  |B
p2=6bar

e
[r———

—@zp 1, 46L/ Min;19cm3/ rom

Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Y2 Hydraulic valve front carrier down

Y3 Magnetventill Geratetrager heben
Y3 Solonoid valve front carrier up

Y5 Prop.-Magnetventil Burstendrehzahl (0-20 Ltr.)
Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
(4- 8V, 700 - 1250 mA)

Y4 Magnetventil Sauggblése ein- aus
Y4 Solonoid valve Suction fan on- off

Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
Y6 Solonoid valve circulation on- off

Y8 Magnetventil Saugfuss heben
Y8 Solonoid valve raise squeegee

Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released

Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
(0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)

Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
Y17 Solonoid valve front carrier released

Y18 Magnetventil Umschaltung
Druck- Entlastung Geratetrager

Y18 Solonoid valve weight- unweight
front carrier

Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
nicht geschaltet, aus; max. 6bar
geschaltet, ein max. 50bar

Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
powered; on max. 50 bar

Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank
BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
Red; oil flow from hy.-pump



Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
3. Schrubdeck und Saugfuss heben, Y6, Y3, Y8 bestromt, ein
3.Liffing srubdeck and squgee, Y6,Y3, Y8 powered on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss

Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee
=) mMm mMm
4bar 3 52 A
Hydraulik- Motoren Burstenantrieb an = WE
Hydraulic motors brush drive T 2 Y17
i ) : i
WY 15 V18
o
E} A0..40bar
Y22 I 1H
m @ : : "
& ST ] L
i @ a
IR
T
e LT
m Mm 'l_'_' mMm m m
A1 B1 A3 B3 A4 B4 A5 B5 A6 B6
S NENEP a M
7] 1 XEovs oI Bwe | SIXHIE,
195bar ) (_I <1 Y2 ein/on Y7 ein/on Y1 OJ Y9
X
v e'
™ LA
Y5 ||+ ﬁ% ]X'
I:E 1 g Y6 |ein/ on

M1 P1 T M2 P2 T2

1)

— @ZP 2,|_T,

m

36L/ Min; 16.8 cm3/ rom

pi=s0bar  |B
p2=6bar

e
[r———

—@zp 1, 46L/ Min;19cm3/ rom

Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Y2 Hydraulic valve front carrier down

Y3 Magnetventill Geratetrager heben
Y3 Solonoid valve front carrier up

Y5 Prop.-Magnetventil Burstendrehzahl (0-20 Ltr.)
Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
(4- 8V, 700 - 1250 mA)

Y4 Magnetventil Sauggblase ein- aus
Y4 Solonoid valve Suction fan on- off

Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
Y6 Solonoid valve circulation on- off

Y8 Magnetventil Saugfuss heben
Y8 Solonoid valve raise squeegee

Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released

Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
(0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)

Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
Y17 Solonoid valve front carrier released

Y18 Magnetventil Umschaltung
Druck- Entlastung Geratetrager

Y18 Solonoid valve weight- unweight
front carrier

Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
nicht geschaltet, aus; max. 6bar
geschaltet, ein max. 50bar

Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
powered; on max. 50 bar

Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank
BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
Red; oil flow from hy.-pump



Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
4. Schrubdeck und Saugmund senken; Burstenantrieb ein; Y5, Y12, Y20; Y22 bestromt, ein.
4.Lowering srubdeck and squeegee, brush drive on, Y5, Y12, y20, Y22 powred, on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee Y2 Hydraulic valve front carrier down

= = Y3 Magnetventill Geratetrager heben
4b-M_a , Wlii:[DE Y3 Solonoid valve front carrier up
TIT
@‘l 110 1 Y17 Y5 Prop.-Magnetventil Birstendrehzahl (0-20 Ltr.)
[l

1)
-
=
.
7

Hydraulik- Motoren Burstenantrieb
Hydraulic motors brush drive

i Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
i 8 J e (4- 8V, 700 - 1250 mA)
Y20 "Xy . o
: 4T Y1 agnetventil Sauggblése ein- aus
V\@: ein/ on 8 Y4 M tventil S bl
o Y4 Solonoid valve Suction fan on- off
& p Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
—.IXI Y22 @ ;l;ﬂ:é's Y6 Solonoid valve circulation on- off
ein/ on | i
EZl @ y = T P Y8 Magnetventil Saugfuss heben
@ % - E\ﬂ ] ¥ ¥ Y8 Solonoid valve raise squeegee
@ |$| 4 _ Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released
T Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
[1—-—”-. Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
ul M i m il il (0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)
A1 B1 A3 B3 A4 B4 A5 B5 A6 B6
cuerblod . Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
erund:;ratk V\J}ﬂ:j:l Y12 Jein/ on Y17 Solonoid valve front carrier released
ﬁ:l m ﬂ@:ﬁ&l A XA “A7A'I Y18 Magnetventil Umschaltung
Tosbar @ Eﬂ o Y2 Y3 Y7 Y8 Y10 | Y9 Druck- Entlastung Geratetrager
Y18 Solonoid valve weight- unweight
Y5, 0-20 UMin front carrier
ﬁ_’ - Y4 2 4- 8V, Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
Y5 % " 700- 1250 mA nicht geschaltet, aus; max. 6bar
sin-on K A@% _N];;Eﬂm geschaltet, ein max. 50bar
I:E 1 Y6 Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
M1 P1 T M2 P2 2 powered; on max. 50 bar
J
|_T| |_T, Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
@ZP 2, 36L/ Min; 16.8 cm3/ Iom Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position
p1=500ar r-|B Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
p2=6bar Y19 Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

e
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Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank

BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
—@ZP 1, 46L/ Min;19cm3/ rom Red; oil flow from hy.-pump




Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
5. Saugfuss heben, Y6 und Y8 bestromt, ein. Schruppdeck in Schwimmstellung Y12 bestromt, ein
5. Lifting squeegee, Y6, Y8 powered, on. Scrubdeck in floating position Y12 powered, on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee Y2 Hydraulic valve front carrier down

= = Y3 Magnetventill Geratetrager heben
dbar o , Y3 Solonoid valve front carrier up
AVASISINESHS
110 1 Y17 Y5 Prop.-Magnetventil Blrstendrehzahl (0-20 Ltr.)
[l

1)
-
=
.
=

Hydraulik- Motoren Burstenantrieb
Hydraulic motors brush drive

i Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
i 8 J e (4- 8V, 700 - 1250 mA)
P20 "Xk . o
V\E 47 Y18 Y4 Magnetventil Sauggblase ein- aus
o Y4 Solonoid valve Suction fan on- off
0...40bar
i 2 Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
Y22 ;l;ﬂ:ﬁ Y6 Solonoid valve circulation on- off
ﬁﬁ | 1 Y16
EZl y = T P Y8 Magnetventil Saugfuss heben
@ % - E\ﬂ ] ¥ ¥ Y8 Solonoid valve raise squeegee
gﬂ |$| 4 _ Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released
T Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
[1—-—”-. Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
ul M i m m il (0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)
A1 B1 A3 B3 A4 B4 A5 B5 A6 B6
cuerbioc Y12 Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
erund:;ratk V‘J}':[P ein/jon —vs Y17 Solonoid valve front carrier released
TT A
ﬁ:l )(I &m VA XlTT r7A'|eln/0n va XH_‘ ” “A7A'I Y18 Magnetventil Umschaltung
195bar b o> Y2 Y3 Y7 Y10 | Y9 Druck- Entlastung Geratetrager
Y18 Solonoid valve weight- unweight
Y5, 0-20 UMin front carrier
ﬁ_’ - Y4 2 m 4- 8V, Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
Y5 % " 700- 1250 mA nicht geschaltet, aus; max. 6bar
sin-on K A@g] ]Xl geschaltet, ein max. 50bar
I:E 1 % Y6 |ein/ on Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
M1 P1 T M2 P2 2 powered; on max. 50 bar
J
|_T| |_T, Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
@ZP 2, 36L/ Min; 16.8 cm3/ Iom Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position
p1=500ar r-|B Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
p2=6bar Y19 Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

e
[r———

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank

BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
—@ZP 1, 46L/ Min;19cm3/ rom Red; oil flow from hy.-pump




Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
6. Schrubdeck und Saugmund absenken/ Schwimmstellung; BUrstenantrieb ein; Y5, Y12, Y20, Y22 bestromt, ein
6. Lowering srubdeck and squeegee/ floating position. Brush drive on, Y5, Y12, Y20, Y22 powered, on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss
Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee

Hydraulik- Motoren Burstenantrieb

N

1)

Hydraulic motors brush drive 2 Y17
& 8 1L
5 Y20 "X
ein/ on 41 Y18
g
E R 0...40bar
1y Y22 L TH
e ein/ on ‘ T Y16
& ! 5 m
£y
i )
@
T
[UL L 7]
m 'r._' m
A1l B1 A3 B3 Ad B4 B5
S L3I v12 ins on
@ﬁ] E(-I oo | Y2 Y3 wﬂ&"ﬁ%\m
| [ASA ]|
Y5, 0-20 L/Min
@—' Y4 4-8V;
T 700- 1250 mA
lys =
ein-onl:E jﬁ] _N]"F
M1 ’7’:1 T M2 ’—‘PZ T2

1)

— @ZP 2,|_T,

m

36L/ Min; 16.8 cm3/ rom

p1=50bar |B

p2=6bar Y19

e
[r———

—@zp 1, 46L/ Min;19cm3/ rom

Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Y2 Hydraulic valve front carrier down

Y3 Magnetventill Geratetrager heben
Y3 Solonoid valve front carrier up

Y5 Prop.-Magnetventil Burstendrehzahl (0-20 Ltr.)
Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
(4- 8V, 700 - 1250 mA)

Y4 Magnetventil Sauggblése ein- aus
Y4 Solonoid valve Suction fan on- off

Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
Y6 Solonoid valve circulation on- off

Y8 Magnetventil Saugfuss heben
Y8 Solonoid valve raise squeegee

Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released

Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
(0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)

Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
Y17 Solonoid valve front carrier released

Y18 Magnetventil Umschaltung
Druck- Entlastung Geratetrager

Y18 Solonoid valve weight- unweight
front carrier

Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
nicht geschaltet, aus; max. 6bar
geschaltet, ein max. 50bar

Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
powered; on max. 50 bar

Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank
BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
Red; oil flow from hy.-pump



Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
7. Gewichtsentlastiung (Druckentlastung) am Schrubdeck; Y16, Y17, Y19 bestromt, ein.
7. Unweight scrubdeck, Y16, Y17, Y19 powered, on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss

Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee

1)

B2 A
Hydraulik- Motoren Biirstenantrieb W B
Hydraulic motors brush drive 171 2 Y17
= ein/
i 5T ) : 1
] Y20 NN GN
ein/ on 4 Y18
m
i AR
Y22
& il ein/ on @l L I} Y18
Ea i} = T p ein/
ES %ﬂ ] i} i}
i ¥ u
7y E}]
LT]
['L.-f'l-.
M m '|_I_' m mMm m
A1l B1 A3 B3 Ad B4 A5 B5 A6 B6
Grundgortt Y12
@ﬁ] Il I ﬂﬁ]ﬁ& SIS,
195bar N o] Y2 3 Y7 Y8 Y10 | Y9
- Y5, 0-20 L/Min
(5—' Y4 5 4-8V;
i (/A | 700- 1250 mA
1Y5 NN
ein-onl:E Wé%ﬁ] _N];EXI
M1 P1 T M2 P2 T2
o
LT LT
@ZP 2, 36L/ Min; 16.8 cm3/ rom
p1=50bar F'IB
pa=6bar Y19 |ein-on
max.
[g —| 50 bar

[r———

—@zp 1, 46L/ Min;19cm3/ rom

on

0...40bar

on

Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Y2 Hydraulic valve front carrier down

Y3 Magnetventill Geratetrager heben
Y3 Solonoid valve front carrier up

Y5 Prop.-Magnetventil Burstendrehzahl (0-20 Ltr.)
Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)
(4- 8V, 700 - 1250 mA)

Y4 Magnetventil Sauggblése ein- aus
Y4 Solonoid valve Suction fan on- off

Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
Y6 Solonoid valve circulation on- off

Y8 Magnetventil Saugfuss heben
Y8 Solonoid valve raise squeegee

Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released

Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
(0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)

Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
Y17 Solonoid valve front carrier released

Y18 Magnetventil Umschaltung
Druck- Entlastung Geratetrager

Y18 Solonoid valve weight- unweight
front carrier

Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
nicht geschaltet, aus; max. 6bar
geschaltet, ein max. 50bar

Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
powered; on max. 50 bar

Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank
BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
Red; oil flow from hy.-pump



Hy.- Funktionsschaltplan Option Citycleaner(6150.10) Hydraulic funktional diagram option Citycleaner (6150.10)
8. Gewichtsbelastung (Andruck) am Schrubdeck, Y16, Y17, Y18, bestomt ein
8. Weight (pressure) scrubdeck, Y16, Y17, Y18 powered, on

Hydraulikzylinder heben/ senken Saugfuss Y2 Magnetventil Geratetrager senken
Hydrauliccylinder Ifting/ lowering squeegee Y2 Hydraulic valve front carrier down

= = Y3 Magnetventill Geratetrager heben
dpar o i Y3 Solonoid valve front carrier up
() B
41 2 Y17 Y5 Prop.-Magnetventil Burstendrehzahl (0-20 Ltr.)
O

1)
=,
=
=

Hydraulik- Motoren Burstenantrieb
Hydraulic motors brush drive

ein/{on Y5 Prop.- Solonoid valve brush rpm (0-20 Ltr.)

f 5 jm (4- 8V, 700 - 1250 mA)
v\@: ;ﬁcl)on 4T v18 Y4 Magnetventil Sauggblése ein- aus

q

i

m

==

ein/lon Y4 Solonoid valve Suction fan on- off

1=

e

0...40bar
Iﬁ’i; Y6 Magnetventil Umlauf ein- aus
Y22 ]:ﬁ Y6 Solonoid valve circulation on- off
ein/ on | 1F Y16

T p_ein/jon Y8 Magnetventil Saugfuss heben
E\ﬂ Y8 Solonoid valve raise squeegee

(2= =
&=
1=
m

5lid
| e
—)

|$| 4 Y12 Magnetventil Geratetrager Schwimmstellung
Y12 Hydraulic valve front carrier released

T Y16 Prop. Magnetventil Geratetrager driicken
[1—-—”-. Y16 Prop. Solonoid valve front carrier pressure
i m il il (0.95 - 2.5V, 150 - 450 mA)

A1l B1 A3 B3 A4 B4 A5 B5 A6 B6

Steuerblock Y17 MagnetventilGeratetrager Schwimmstellung
Grundgerat Y12 Y17 Solonoid valve front carrier released

ﬁ:l m 7 va X”" ” “A7A'I Y18 Magnetventil Umschaltung
to5bor @ Eﬂ — Y2 Y3 Y7 Y8 | Y10 [| Y9 Druck- Entlastung Geratetrager

Y18 Solonoid valve weight- unweight
front carrier

Y5, 0-20 L/Min
ﬁ_’ - Y4 2 m 4- 8V, Y19 Umschaltbares Druckbegrenzungsventil
Y5 g - 700- 1250 mA nicht geschaltet, aus; max. 6bar
eincon K A@ﬂ _N];;Eﬂm geschaltet, ein max. 50bar
I:E | Y6 Y19 Pressure relief valve
not powered; off, max. 6 bar
M1 P1 T M2 P2 2 powered; on max. 50 bar
J
|_T| |_T, Y20 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwinnstellung
@ZP 2, 36L/ Min; 16.8 cm3/ rom Y20 solonoid valve squeegee lowering/ floating position
P Y22 Magnetventil Saugfuss senken/ Schwimmst.
p2=6bar Y19 | ein-on Y22 Solonoid valve squeegee lowering/ floating position

LA™ | B bar
[

Blau; Tank,Rucklauf zum Tank
I Bue; Tank, backflow to Tank

BN Rot, Olversorgung d.Hy.- Pumpe,
—@ZP 1, 46L/ Min;19cm3/ rom Red; oil flow from hy.-pump




Anordnung der Bauteile- Arrangment of components
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Hako- Citymaster 1200 (1433.11-12)
Hako-Citycleaner (6150.10)

Hako Citytrac 4200 (8010.11-12)

3.0.1 Elektrik

Hako

MelRwerte fur alle Magnetventile im Fahrzeug Y2 bis Y22

Beschreibung- Spannung (V) | Stromstarke (A) Widerstand
Description Voltage(V) Current flow ( A) der Spule (Q)
Resistance
of the coil (Q)

Y2 Hydraulikventil Geratetrager senken 12V 2000mA 6Q
Hydraulic valve front carrier down

Y3 Hydraulikventil Geratetrager heben 12v 2000mA 6Q2
Hydraulic valve front carrier up

Y4 Hydraulikventil Sauggeblase ein/ Mahwerk ein 12V 2000mA 6Q
Hydraulic valve vacuum fan (suction turbine) on/ mower on

Y5 Proportionalventil Seitenbesen/ Streuer 4- 8V 700- 1250mA 6Q
Proportional valve side brooms/ spreader

Y6 Hydraulikventil Umlauf aus; Arbeitshydraulik ein 12V 2000mA 6Q
Hydraulic valve circulation off; work hydraulic on

Y7 Hydraulikventil Besen auf ( Besen ausschwenken) 12v 2000mA 6Q
Hydraulic valve brooms wide ( side brooms out)

Y8 Hydraulikventil Besen ein (Besen einschwenken) 12v 2000mA 6Q
Hydraulic valve brooms wide (side brooms in)

Y9 Hydraulikventil Behélter heben 12v 2000mA 6Q2
Hydraulic valve hopper up

Y10 |Hydraulikventil Behéalter senken 12v 2000mA 6Q2
Hydraulic valve hopper down

Y11 |Hydraulikventil Differentialsperre ein (Opt.) 12V 2000mA 6Q
Hydraulic valve differential lock on (Option)

Y12 |Hydraulikventil Frontgeratetrager senken/ Schwimmstellung 12V 2000mA 6Q

Hydraulic valve lowering / floating position front device
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Hako- Citymaster 1200 (1433.11-12)
Hako-Citycleaner (6150.10)

Hako Citytrac 4200 (8010.11-12)

3.0.1 Elektrik

Hako

MelRwerte fur alle Magnetventile im Fahrzeug Y2 bis Y22

Beschreibung- Spannung (V) | Stromstarke (A) Widerstand
Description Voltage(V) Current flow ( A) der Spule (Q)
Resistance
of the coil (Q)

Y13 |Hydraulikventil Radmotore 2/4 ein (Radmotore ein 25km/h) 12v 2000mA 6Q2
Hydraulic valve wheel motors 2/4 on (wheel motor on 25
km/h)

Y16 |Hydraulikventil Geratetrager drticken (Option Citycleaner) 0.95- 2.5V 150- 450mA 6.3Q
Hydraulic valve front carrier pressure (Option Citycleaner)

Y17 |Hydraulikventil Geratetrager Schwimmstellung 12V 1280mA 9.1Q
(Opt.Citycleaner)
Hydraulic valve front carrier released (floating)
(Opt.Citycleaner)

Y18 |Hydraulikventil Umschaltung Druck/ Entlastung 12V 1765mA 6.1Q
(Opt.Citycleaner)
Hydraulic valve weight/ unweight (Opt.Citycleaner)

Y19 |Hydraulikventil Vordruck (Opt.Citycleaner) 12v 1825mA 6.2Q
Hydraulic valve input pressure (Opt.Citycleaner)

Y21 |Magnetventil Umschaltung Frischwasser/ Umlaufwasser 12v 2000mA 5.6Q
Option Citycleaner
Solonoid valve fresh/ recirculating (sloopy) water
(Option Citycleaner)

Y20 |Hydraulikventil Saugfuss senken/ Schwimmstellung 12v 1600mA 6.5Q
Hydraulic valve squeegee released (floating) ( Citycleaner)

Y22 |Hydraulikventil Saugfuss senken/ Schwimmstellung 12V 1600mA 6.5Q

Hydraulic valve squeegee released (floating) (Citycleaner)

Achtung: Mel3toleranz +/- 20% durch unterschiedliche Mel3gerate ist mdglich!
Caution: Measuring tolerance of +/- 20% due to diffrent measuring devices!
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Ahnlich dem Teil:

Kupplungsstecker @
Grundgerat
Besen drehen

138

SaugfuRaushebung

©

137

Besen schwenken

Kupplungsstecke%l
Grundgerat

91028506

b

A1 B1

A3

Steuerblock
Grundgerat

y6

M1 P1 T M2 P2 T2 MLS
-1 - - 3 b = 2 - - - - - - P
103
112
) ) 101 104
p1=50ba |B
= faul
b2=6bar IV e
i F’{[ v (\\ i Ventilfunktionsmatrix
L z
A Schrubbeinheit Saugmund
- i Ventil Heben Schwimmstellung | prop. Heben | prop. Driicken Heben Senken/Schwimmst.
112 y3 X
113 114 ¥6 X X
y8 X
y12 X
102 y16 X X
19¢cm? y17 X X
y18 X
461/min y20 X
y22 X

Pos. | Anz. |Sachnummer| Bezeichnung
100 | 1 90546177 | Zusatzsteuerblock
101 1 90550450 |Druckbegrenzungsventil + Gehduse
102 | 1 18803099 |HD-Schlauch 1SC12 DKOL DKOL-90 500
i 103 | 1 18803107 |HD-Schlauch 1SC12 DKOL DKOL-45 255
104 | 1 18803115 |HD-Schlauch 1SC6 DKOL DKOL-90 1560
105 | 2 18803123 |HD-Schlauch 1SC6 DKOL DKOL-90 1220
106 | 1 18803131 |HD-Schlauch 1SC6 DKOL DKOL-90 910
107 | 1 18803149 |HD-Schlauch 1SC6 DKOL DKOL-90 1270
108 | 5 18368100 |Gerade Einschraubverschraubung L8 - G1/4
H 109 1 18360461 |Einstell-L-Verschraubung L8
110 | 1 18351031 | T-Verschraubung L8
111 3 18360446 |Einstell-Winkel-Verschraubung L8
H 112 2 18368316 | Gerade Einschraubverschraubung L15 - G1/2
113 1 18360412 |Einstell-L-Verschraubung L15
114 | 1 18380386 |Reduziereinsatz L15/8
115 | 1 90567736 | Wegeventil WR22GNA5 + Gehduse GALA
116 | 1 18812528 |HD-Schlauch 1SC6 DKOL DKOL-90 955
117 1 18812610 |HD-Schlauch 1SC6 DKOL DKOL-90-6:5 420lg
118 | 1 18803577 |HD-Schlauch 1SC10 DKOL DKOL 1070
119 1 18803551 |HD-Schlauch 1SC 10 DKOL DKOL 1100
120 | 1 90567843 |Hydraulikrohr
121 4 18368142 |Gerade Einschraubverschraubung L8 - G3/8
122 7 18322529 |Gerade Einschraubverschraubung L12 - G1/2
123 | 1 90575952 |Reduzierstiick
124 | 3 90449307 _|Besenmotor OMR 100
125 | 1 18820779 |Kupplungsmuffe A7-8L
126 1 18820662 |Kupplungsmuffe Flat Face A9-12L
127 1 18820787 |Kupplungsstecker Flat-Face A13-1/2"
128 | 1 90567835 | Hydraulikrohr
129 | 1 90344359 |Hydraulikzylinder 32/16x180
130 | 1 90568973 | Entliftungsschraube 1/4"
@ 131 1 90581166 | Wegeventil WK32GNA5 + Gehduse GAMA
@ 132 | 1 90581430 |HD-Schlauch 1SC10 DKOL-90 RN-45 800
@ 133 1 18368035 |Gerade Einschraubverschraubung L12 - G3/8
@ 134 | 1 18322529 |Gerade Einschraubverschraubung L12 - G1/2
@ 135 | 1 90581471 |Hydraulikrohr
@ 136 1 18820167 _[Kupplungsstecker Flat-Face A9-12L-S
@ 137 1 18820662 |Kupplungsmuffe Flat-Face A9-12L
138 | 1 90581638 | Verteiler

Hydraulikpldane CM 1200 - 91022715 und
CT 4200 - 91021584 beachten

5 Konstr. Freigabe:
. D
3
2 Z//=’
1| 10x | 1884-00 [17.02.10 | Prie HAKO@Z@H A2
o | encettt | 1790-00 |27.11.08 | Prie D 23840 BAD OLDESLOE SW
PaBmaB AbmaBe N ™ Rnd Datum Name  |Tre 1459
2008 | paium| Name | Hergestelltaus MaBe ohne Toleranzangabe &) Diese MaBe werden vom
Gezei 27.11.| Prie Empfénger besonders geprift.
Gepruft Ersatz fir :
Normgepr. Werkstoff Zeichnungs-Nr.: |
Anderungs-Nr.: |
MaBsiab | Benennung Zeichnungs-Nr-:
Hydraulikplan Citycleaner 91028506
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Fir diese Zeichnung behalten wir uns alle Rechte vor (gemas DIN 34).
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